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Bilaga till intyg

Exempel pa underlag 6ver konstruktion av hastighetsbegriansande system for A-traktor

Hur ar begransningen utférd? (mekanisk, separat styrbox, i ursprunglig styrenhet etc.)

Vilka signaler fran givare pa fordonet eller separat givare anvands for hastighetsregleringen?

Hur hanterar systemet eventuella fel eller avbrott pa de signaler som anvands?

Om systemet ar konstruerat med ett grundvarvtal som trader in om hastighetssignal uteblir- vid
vilket varvtal?

Om systemet ar konstruerat med en max tillaten rullningsomkrets for 30 km/h - vilken max
rullningsomkrets?

Vilka atgarder har utforts, vid t.ex. programmering, sa att hastigheten inte gar att 6ka utan stor
svarighet (kod-skydd, inkapsling av komponenter etc.)?

Finns forberedelser for att anbringa tradplomb for att forsegla t.ex. inkapsling av styrbox etc.

Systemet ar konstruerat sa att det kan aterstallas via OBD-uttag?

Namnteckning: Namnfortydligande:

Firmastampel, adress, etc.
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